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1. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna (ST) wymagania ogolne odnosi sie do wspdlnych wymagan
dotyczacych odbioru i wykonania rob6t, ktére zostang wykonane w ramach wymiany podlog
sali gimnastyczne] w Gimnazjum nr 23 w Warszawie przy ul. Tarnowieckiej 4.

Zgodnie z przedmiarem:

Posadzki z:
- parkietu duZa sala - 441,03 m®
mala sala 125,38 m*
“1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

ST bedzie jednym z dokumentéw przetargowych przy wyborze wykonawcéw robot w
trybie zgodnym z Ustawa o zamdwieniach publicznych w zakresie robdt opisanym w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacjg techniczng

_ Wymagania ogélne’ nalezy rozumiec¢ i stosowac w powigzaniu ze specyﬁkaq ami
szczegolowyml (SST) na nizej Wymlcmone roboty:

1. Roboty rozbiérkowe =

1.1. 45111100-9 - Roboty w zakresie demontazu

1.2. 45111220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu

2.  Roboty posadzkowe i wykladzinowe

2.1, 45262300-4 - Przygotowanie podloza

2.2 45432100-5 - Kladzenie i wykiadanie podidg -
1 4 Wymagama ogolne dotyczqce robét.

Wykonawca robot jest odpomedzmlny za jakos¢ ich wykonama oraz za ich zgodno$é
o ze specyﬁkaq ami techmcznyml oboquuj acymi normami i zaleceniami Inwestora.

1.4.1. Przekazame terenu budowy

Zama'Wlaj acy przekaze Wykonawcy teren robot Wraz ze wszystk1m1 wymaga11ym1
: ngodmemaml prawnyml i adm1mstracyjnym1 o

1L 4.2. 'Dokumentac:]a pro;ektowa o

: Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego — mezqune do wykonama zgodme Z umowq
prac — rysunkl i przedmlary, za}qczone do dokumentow przetargowych '



1.4.3. Zgodnos€ robot z dokumentaciq i specyfikacjami technicznymi

Specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowig cz¢s¢ Zambwienia, a wymagania wyszezegolnione w jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie
moze wykorzystywaé bledéw lub opuszezen w dokumentach zaméwieniowych, a o ich
wykryciu powinien niezwtocznie powiadomi¢ Zamawiajacego. Zamawiajacy zobowigzany
jest do dokonania odpowiednich zmian lub poprawek.

- Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne ze specyfikacjami
technicznymi i uzgodnieniami dokonanymi przez Zamawiajacego i Wykonawce. Dane
okreslone w tych dokumentach bgda uwazane za warto$é docelowe, od ktérych dopuszczalne
sq odchylenia w ramach uzgodnionych przez Zamawiajacego i Wykonawee.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonaweca jest zobowigzany do oddzielenia miejsca wykonywania prac, w okresie
trwania ich realizacji az do zakonczenia i odbioru keficowego robdt. Sam teren prowadzenia
prac powinien by¢ zabezpleczony przed dostepem osob trzecich.

Koszt zabezpieczenia miejsca prac nie podlega odrgbnej zaplacie i jest ponoszony przez
Wykonawcq tj. whiczony w ceng kontraktows.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia prac

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowame si¢ do przepisdéw 1 norm
dotyczacych ochrony $rodowiska naturalnego na tereme rozbidrki i robot podstawowych '
oraz w bezposredniej odleglosci od nich,

- unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spoteczne;j, a wymkaj acych z
przyczyn powstatych w nastgpstwie sposobu jego dzialania,

- unikal zanieczyszczenia zbiornikéw lub instalacji wodnych oraz pow1etrza

- zabezpieczy teren budowy przed mozliwoscia powstama pozaru.

~ 1.4.6. Ochrona prz_emwpoZarowa

- Wrykonawca begdzie przestrzegac’: przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie
 utrzymywac sprawny sprzet przemwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w
' miejscach prowadzenia prac.
Za wszelkie straty powstale na skutek pozaru spowodowanego przez dzwlama
Wykonawcy odpowiedzialnos$¢ ponosi Wykonawca.

1.4.7. Ochrona Wlasnosm pubhczne_] i prywatnej
Wykonawca odpowwda za ochrong elementow whbudowanych na tereme prowadzema

prac, pozostawionych przez Zamawiajacego (np. instalacje, urzadzenia). O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji czy tez urzadzen Wykonawca_mezwlocznie '



powiadomi Zamawiajacego oraz bedzie wspdtpracowat dostarczajgc niezbednej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. _

‘Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkic spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji wykazanych na wprowadzeniu robét lub w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.8. Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji budowy Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegélnosei Wykonawca ma obowiazek zadbad, zeby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzie utrzymywaé w nalezytym stanie przez caly czas trwania
robot wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie budowy oraz zapewnienia bezpieczefistwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg ponoszone
przez Wykonawce (uwzglednione w. cenie kontraktowej). :

1.4.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

- Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktdre sa w
jakikolwiek sposdb zwiazane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni
. odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Nieznajomosé wyzej okreslonych nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami.

1.5. Sprzet

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu ktory nie wywrze

niekorzysinego wptywu na jakosé wykonywanych robét. Liczba i wydajno$é musi
~gwarantowac dobre jakosciowo prowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i
wskazaniach Zamawiajacego w terminie okreslonym umows.

Sprzet bedacy w&asnosmac Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byc
utrzymany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. -

~ Wykonaweca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentow potherdzaJ accych
.dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
- Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujag:e zachowania
- warunkow zamdwienia, zostana przez Zamaw1a_| 3cego zdyskwahﬁkowane 1 me dopuszczone
do robot. : : : :

1.6. Transport

| - Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore
nie wplywaja n1ekorzystme na Jakosc wykonywanych robot i Wlasawoscl przewozonych

~matetialow.
. Liczba $rodk6w transportowych musi byo dostosowana do rodza;u t 110301 robot
wymagajacych transportu i zapewmc przeprowadzeme robét zgodme z zasadaml sztuk1
- budowlanej L :



i.7. Wykonanie robét

1.7.1. Ogélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z zamdéwieniem, oraz za
jakos$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami
Zamawiajacego 1 SST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za doktadne sprawdzenie ilosci robdt. Nastgpstwa
bledu zostana, jesli bedzie tego wymagal Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na
koszt Wykonawcy.

1.7.2. Szczegdlowe zasady wykonania robét |

Szezegodtowe zasady zostang okreslone w SST.

1.8. Dokumenty budowy

- protokot wprowadzenia na budowz;

- protokot odbioru robét

- protokéty 7 narad i ustalen

- korespondencja zwiazana z prowadzeniem prac

1.9. Obmiar robdt

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres robdt zgodnie ze SST, w jednostkach
charakterystycznych dla danego rodzaju robét, okreslonych w przedmiarze robot.

1.10. Odbiér robét
- L10.1. Rodzaje odbioru robét

W zaleznosci od ustalenn umownych, roboty moga podlegac nastqpu;qcym etapom
odbioréw, dokonywanych przez Zamawiajacego przy ud21ale Wykonawcy

- odbiér robdt zanikaj qcych 1 ulegajqcych zakrycw _
- odbidr koncowy o
- odbidr pogwarancyjny
1.10.2.  Odbidr robét zanikajacych i_ulegajqcyéh zakryciu .
- Odbiér rob6t zanikaj acych o |
L 10 3. Odbisr czgscnowy

o Odblor czqscwwy polega na oceme 110301 i jakosm wykonanych czcgsm robot. Odbloru
- CZQSCIOW@gO dokonuje SIQ wg 2 zasad okreslanych Jak przy odblorze koncowym '

1 10 4. Odbmr koncowy robot



Odbior konicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ilosci, jakosei oraz wartosci.

Calkowite zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru koficowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce bezzwiocznym powiadomieniem pisemnym Zamawiajacego o tym fakcie.
Odbiér koncowy robo6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach przetargowych.

Odbioru ostatecznego dokonajg przedstawiciele Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajacy dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnoéci wykonania robét z
dokumentacja przetargowa i ST.

W toku odbioru koficowego Zamawiajacy zapozna si¢ z realizacja ustalefi przyjetych w
trakcie odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czesciowych, zwlaszeza w
zakresie wykonania robdt poprawkowych i uzupelniajacych. W przypadku niewykonania
wyznaczonych robét poprawkowych tub robot uzupetniajgeych, fub nie zakosficzenia petnego
zakresu rob6t, Zamawiajacy przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koficowego. '

1.10.5. Odbiér pogwarancyjny
. Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem
wad 1 usterek stwierdzonych przy w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwsdrancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglqdmemem zasad odbioru
ostatecznego. :

1.11. Podstawa platno$ci
Podstawa platnosci jest suma ceﬁ jednostkowych, skalkulowanych przez Wykonawce za
jednostki obmiarowe ustalone w pozycjach przedmiaru robdt, stanocha ceng ryczahowq
kontraktu usta.lonaC miedzy Wykonawcq i Zamamajqcym

1.12. Przeplsy zwwlzane

- warunki przetargu
- dane przetargowe



2.1. SZCZEGOEOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
B.01.00.00 ROBOTY PRZY GOTOWAWCZE

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegélowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych podlég drewnianych oraz wywéz materialéw
rozbiérkowych na wysypisko. ' |

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3, Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosei umozl1w1aj ace
1 majace na celu wykonanie rozb1orek wystqujqcych w ob1ekc1e _

W zakres tych robét wehodza: - ' =

B.01.01.00. — Rozbidrka podtog drewnianych

B.01.01.01. — Rozebranie slepych podtog i legaréw

B.01.01.02. — Rozebranie zasypek miedzypodlegowych

B.01.02.00. - Wywoz materialéw rozbidrkowych na wysypisko

B.01.03.00. - Demontaz drabinek éciennych i ponowny montaz

1.4, Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z obownqzugqcym1 odpowiednimi
normami 1 wytycznymi, .

1. 5 Ogolne Mmagama dogzczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosc z
dokumentacja projektowa, SST i polecemaml Inwestora. :

2. Materialy

2.1 Dla 1ob6t w B.01.01.00 do B.01.03.00 materialy nie wystepuja.

3 Sprzet |

_3 1, Do rozblorek moze by¢ uzvtv dowolnv Dodrecznv snrzct budowlanv tvnu elektrona.rzedzna

4. Transport |
Transport materialéw z rozbiorki ogolnymi Srodkami transpbrtu. .
-Przewozony fadunck zabezp_iéczy_é prze_:d_spadanierh i przesuwaniem.
5. Wykonanie robot

5 1. Robotv DIZVEOtOW&WCZG

' Przed przystqplemem do robot rozblorkowych nalezy



- teren wygrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa¢ / mogace wystapié / istniejace uzbrojenie techniczae.

5.2.

Roboty rozbidrkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z:

- tozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie
bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.

~ 0g0lnymi przepisami BHP (Dz.U. z 1997r. Nr 129 poz.844)

-Bezpieczenstwo i higiena pracy przy recznych pracach transportowych (Dz.U. z 2000r. Nr 26
poz.313)

5.2.1. Rozhiérka wyrobow .drewnianych
Elementy parkictu o ile ‘zostang, zakwalifikowane przez wiasciciela obiektu do odzysku

wyku¢, oczyscié, i skladowaé — pozostate usunaé.

5.2.2. Wywoz materialédw demontazowych

Materialy rozbidrkowe naiezy mezwioczme wywozw z obiektu w miare postepu robot

demontazowych

Kontrola jakosci robét

Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi sa:

B.01.01.00. 1 B.01.03.00. Demontaz elementow budowlanych i 1ch wywéz [m ]

OdeOl‘ robot

- Wszystkie roboty objete B.01.00.00. nie podlegaja zasadom odbioru robét zanikajqcych.

Podstawa platnoscn

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymagamann podanym1 w punkeie 5 i odebrane przez

" Inwestora mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7, w ramac_h przedmiarn — ryczaltem.

10.

Uwagi szczegélowe

10.1. Materialy uzyskane z fozbiérek_do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inwestor.

- 10.2. Tlosci robét_rozbi_é‘rkowYch moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inwestora. -



2.2. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02.60.00 POSADZKI
- POSADZKI Z DESZCZULEK

1. Wstep
- 1.1, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegSlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét przy wymianie podlegi z deszezulek w sali gimnastycznej

w Gimnazjum nr 23 przy ul. Tarnowieckiej 4.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymlemonych w pkt. 1.1.

1.3, Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosei umozliwiajace

i majace na celu wymiana podtogi na polowie sali g1mnastycznej w obiekcie.

W zakres tych robdt wehodza:

B.02.01.00. - Roboty podlogowe Powierzchnia rob6t 441,03 m>+125,38 m*
B.02.01.01. — Malowanie paséw wyznaczajacych boiska i czesciowo Scian farbq olejnq
B.02.02.00. - Roboty stolarskie - montaz drabinek

1 4 Qkredlenia *oodstawowe

Okreélenia podane w n1n1ejszej SST sa zgodne z oboquujqcyml 0dp0vwedn1m1
normami 1wytycznym1 ' o

1.5. Ogdlne wymagama dotyczace robdt

Wrykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot ich zgodnosc z
dokumentaqq proj ektowa, SST i polecen1am1 Inwestora.

2. Materlaiy

- 2. 1 Dla roboi podlo,qowvch wg (01 01 (1.

Le gary ulozone krzyzowo na sh;pkach ceglanych

Izolacja przecwvwﬂgocmwa z folii PCV grub min. 1, 2 mm na czqsm pow1erzchm oraz
izolacja termiczna z wehny mmeralnej grub. 10 cm 120% pow./

Podlozem bedzie slepa pod%oga grub 25 mm przykryta eIastycznq przeklaqu -
polluretalrlowac B _ . . |
Punktowo elastyczna pod{oga deszczu}kl d@bowe kl 1 grub 22 mm o min. Wymlarach :
400X70 mm -

2.2. Dla robét stolasskich we 01.01.02.



Montaz drabinek z demontazu.

2.3. Olej do podiég
Do olejowania nalezy uzy¢ olejéw dwuskladnikowych wodnych na bazie czystego

poliuretanu. Nie gorszych niz Bona- Cari’s 90

3. Sprzet
3.1. Do rbbét moze byé vzyty dowolny podrgczﬁy sprzet budowlany typu ..elektronarzedzia” .

4, Transport

Transport materialéw z rozbiorki og6lnymi §rodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Rbbotv przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:
- teren wygrodzi¢ i oznakowaé zgodnie z wymogami BHP,
- zdemontowaé / mogace wystapié / istniejace UZbI'O_] enie techmczne

5.2. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z:

- rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w
. sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.

- 0gélnymi przepisami BHP (Dz.U. z 1997r. Nr 129 poz.844)

-Bezpieczenstwo 1 higiena pracy przy rqcznych pracach transportowych (Dz.U. z 2000r.

Nr 26 poz.3 :

5.2.1. Rozbitrka DOleE i drabinek .

- Elementy wykuc i sktadowaé poza budynklem Przy robotach demontazowych
drabinek przysciennych ndlezy oznaczy¢ miejsce demontazu, celem pramdiowego
montazu po robotach posadzkarskich. -

Po uzgodnieniu z inwestorem, materialy z rozb1ork1 slepeg podlog1 i Iegarow nadag ace sie
do wbudowania nalezy wykorzystac : :

5.2.2. Wywéz materla%ow demontazovah

Matenaly rozbiorkowe nalezy mezwloczme wywozw z oblektu W mlarq postqpu robét
demontazowych ' - . : _

5 3. vaoname Dodloﬁ o

Podlogl Wykonac na legarach ulozonych krzyzowo ) rozstame co 60 cm na slupkach



ceglanych. Pomiedzy $lepa podtoga 1 deszczutkami nalezy wykonac elastyczng
przekladke poliuretanowa
Deszczutki mocowane na gwozdzie. Olejowane olejem ekologicznym antyposlizgowym.

Przy wykonywaniu podlogi nalezy wykona¢ wentylacje przestrzeni podpodlogowe;.

Kontrola jakosci robot
Wymagania dla rob6t posadzkarskich i stolarskich podano w punktach 5.1. do 5.4.
Obmiar robdt

Jednostkami obmiarowymi sa:
02.01.00. 1 02.02.00 - Roboty posadzkowe, drabinki sportowe — [ m?]

Odbior robot
Wszystkie roboty objete B.02.00.00. podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Podstawa platnosci
Ptaci si¢ za roboty wykonahe zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane

przez Inwestora mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7, zgodnie z obmiarem.

10. Przepisy zwigzane

- PN-64/B — 95002 — Podtogi z tarcicy iglastej. Wymagania techmczne
" PN-76/B -10142 - Posadzki deszczu{kowe Wymagania i badama przy odbiorze _
PN—62/B 10144 - Podloza :



