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SPIS DZIALOW PRZEDMIARU
OSWIETLENIE PLACU 1831 R.

Lp. Nazwa dziatu Od Do
145100000-8 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE 1 3
1.145111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne 1 2
1.245112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby 3 3
245200000-7 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH 4 14
OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB ICH CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIE-
RII LADOWEJ | WODNEJ
2.1145231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciagéw komunikacyjnych i {4 11
linii energetycznych
2.245232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli 12 14
3/45300000-0 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH 15 26
3.1145310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych 15 20
3.245312000-7 Instalowanie systeméw alarmowych i anten 21 22
3.345316000-5 Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych 23 25
3.445320000-6 Roboty izolacyjne 26 26
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT
OSWIETLENIE PLACU 1831 R.

Lp. Podst | Opis i wyliczenia | jm. [ Poszcz | Razem
145100000-8 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE
1.145111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
1KNR 4-01 Wywoz ziemi samochodami skrzyniowymi na odlegto$¢ do 1 km grunt.kat. Il m3
d.1.1/0108-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.2 ---------m-=---
nadmiar ziemi
(29.68+29.68)-(25.44+25.44) m3 8.48
RAZEM 8.48
2KNR 4-01 Wywdz ziemi samochodami skrzyniowymi do 5 t. - za kazdy nast. 1 km - dal- m3
d.1.10108-0400 |sze 14 km
Krotnos¢ = 14
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.2 --------—--——--
W.
19.72 m3 19.72
RAZEM 19.72
1.245112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
3KNR 2-21 Wykonanie trawnikow dywanowych siewem na gruncie kat. Ill bez nawoze- m?2
d.1.20401-02 nia
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.2.1 --------mmmnm-
10 m2 10.00
RAZEM 10.00
245200000-7 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA KOMPLETNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB ICH
CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ | WODNEJ
2.145231000-5 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, ciagéw komunikacyjnych i linii energetycznych
4KNNR 5 Kopanie rowow dla kabli w sposéb reczny w gruncie kat. 111 m3
d.2.1/0701-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.1 -----------——--
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2 -----------=---
212.0%0.4*0.7 59.36
/A (obliczenia pomocnicze) ========
59.36
przyjmuje sie 50% powierzchni wykopow
59.36*50% m3 29.68
RAZEM 29.68
5KNNR 5 Kopanie rowow dla kabli w sposéb mechaniczny w gruncie kat. IlI-IV m3
d.2.1/0701-0500
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.1 -=-=---mmmmnm-
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2 -----------——--
212.0%0.4*0.7 59.36
/A (obliczenia pomocnicze) ========
59.36
przyjmuje sie 50% powierzchni wykopow
59.36*50% m3 29.68
RAZEM 29.68
6KNNR 5 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szeroko$cido 0.4 m |m
d.2.1/0706-0100
Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.1
Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2
m 212.00
RAZEM 212.00
7KNNR 5 Zasypywanie rowow dla kabli wykonanych recznie w gruncie kat. Il m3
d.2.1/0702-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.1 -----------——--
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2 ---------------
29.68 m3 29.68
<minus podsypka z piasku na dnie rowu kablowego> -(212.0*0.4)*0.1* m3 -4.24
50%
RAZEM 25.44
8KNNR 5 Zasypywanie rowéw dla kabli wykonanych mechanicznie w gruncie kat. [11-IV|m3
d.2.1|0702-0500
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.1.1.1.1 -----------——--
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2 ---------m-=---
29.68 m3 29.68
<minus podsypka z piasku na dnie rowu kablowego> -(212.0*0.4)*0.1* m3 -4.24
50%
RAZEM 25.44
9KNNR 5 Utozenie rur ostonowych z PCW o $r.do 140 mm - rury ochronne w kolorze |m
d.2.10705-0112  |niebieskim $rednicy 75 mm typu DVK
212 m 212.00
RAZEM 212.00
10KNNR 5 Przewierty mechaniczne dla rury o $r.do 125 mm pod obiektami - rura m
d.2.1/0723-02 ochronna w kolorze niebieskim o $rednicy 75 mm typu SRS
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.3 ---------------
14 m 14.00
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT
OSWIETLENIE PLACU 1831 R.

Lp. Podst Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
RAZEM 14.00
11KNNR 5 Uktadanie kabli o masie do 3.0 kg/m w rurach, stupach wraz z zapasami - kaim
d.2.10713-0321 |bel YKY 5x10 mm2 1kV
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.1.2 ---------------
326 m 326.00
RAZEM 326.00
2.245232000-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociagéw i kabli
12KNNR 5 Zarobienie na sucho konca kabla 5-zytowego o przekroju zyt do 50 mm2 na szt.
d.2.20726-1000 |napiecie do 1 kV o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.2.1 -----------——--
20*2 szt. 40.00
| RAZEM 40.00
13KNNR 5 Zarobienie na sucho konca kabla 5-zytowego o przekroju zyt do 16 mm2 na |szt.
d.2.20726-0906 |napiecie do 1 kV o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.2.1 -----------=---
20*2 szt. 40.00
RAZEM 40.00
14KNNR 5 Zabezpieczenie podziemnej czesci stupdw roztworem asfaltowym m?2
d.2.21415-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.2.1.2.2 --------mmm—-
zabezpieczenie fundamentéw betonowych
1.0*20 m2 20.00
RAZEM 20.00
3/45300000-0 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH
3.145310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
15KNNR 5 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 5-zytowy odc.
d.3.1/1302-0400
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1a ---------------
20 odc. 20.00
RAZEM 20.00
16KNNR 5 Sprawdzenie samoczynnego wytgczania zasilania (pierwsza préba) prob.
d.3.1/1305-0100
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1a -------------—--
1 préb. 1.00
RAZEM 1.00
17KNNR 5 Sprawdzenie samoczynnego wytgczania zasilania (nastepna proba) prob.
d.3.1{1305-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1a -------------—-
19 préb. 19.00
RAZEM 19.00
18KNNR 5 Badania i pomiary instalacji uziemiajgcej (pierwszy pomiar) szt.
d.3.1/1304-0100
1 szt. 1.00
RAZEM 1.00
19KNNR 5 Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar) szt.
d.3.1/1304-0200
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1a ---------------
3 szt. 3.00
RAZEM 3.00
20KNNR-W 9  |Pomiar natezenia oswietlenia punkt
d.3.1/1201-01
analogia
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1a -------------—-
20 punkt 20.00
RAZEM 20.00
3.245312000-7 Instalowanie systemoéw alarmowych i anten
21KNNR 5 Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o dtugosci 4.5 m (metoda wykona-szt.
d.3.20606-05 nia udarowa) - grunt kat.lll - uziom szpilkowy typu GALMAR Ilub réwnowazny
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1.1.1 -=-=----mmmmnm-
4 szt. 4.00
RAZEM 4.00
22KNNR 5 Uziomy ze stali profilowanej miedziowane (metoda wykonania udarowa) - |szt.
d.3.20606-06 grunt kat.lll za nastepne 1.5 m dtugosci - uziom szpilkowy typu GALMAR lub
rownowazny
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1.1.1 ---------m-=---
4 szt. 4.00
RAZEM 4.00
3.345316000-5 Instalowanie systeméw oswietleniowych i sygnalizacyjnych
23KNNR 5 Montaz i stawianie stupow oswietleniowych o masie do 100 kg - stup oswiet- |szt.
d.3.31001-01 leniowy o wysokosci h=4,0m typu Auriga P z fundamentem betonowym prefar
brykowanym typu F100/30 lub réwnowazne
20 szt. 20.00
RAZEM 20.00
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT
OSWIETLENIE PLACU 1831 R.

Lp. Podst Opis i wyliczenia | jm. Poszcz Razem
24KNNR 5 Montaz opraw o$wietlenia zewnetrznego na stupie - oprawa typu CALYPSO [szt.
d.3.311004-01 MINI 70 W z metalohalogenkowym Zrédtem $wiatta typu CDO-TT-70W/830
lub rownowazna
20 szt. 20.00
RAZEM 20.00
25KNNR 5 Montaz przewodow do opraw oswietleniowych - wcigganie w stupy, rury osto-kpl.przew.
d.3.311003-02 nowe i wysiegniki przy wysokosci latarh do 7 m - przewdd izolowany jednozy-
towy DYd 2,5 mm2
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1.2.3 ---------------
20 kpl.przew. 20.00
RAZEM 20.00
3.4/45320000-6 Roboty izolacyjne
26KNR 5-13  |Zabezpieczenia fundamentéw prefabrykowanych m?2
d.3.4/0216-01
--------------- Specyfikacja techniczna punkt 5.3.1.2.3 -------------—-
1.0*20 m?2 20.00
RAZEM 20.00
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