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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
1 Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP

1.1.Przedmiot QST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwiazanych z rozbidrka elementéw drog..

1.2. Zakres stosowania OST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca

podstawe jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach gminnych.

Zaleca ‘si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych w Dz1eln1cy
Praga Péinoc m. st. Warszawy.

1.3. Zakres robat ob]@tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z rozblorkq
- warstw nawierzchni,

- krawgznikow, obrzezy i opornikow,

- §ciekéw,

- chodnikow,

- ogrodzen,

- barier i porgczy,

- znakow drogowych,

- przepustow: betonowych, zelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

OgdIne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace matetialéw, podano w OST ,,Wymagania ogélne™ pkt 1.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwiazanych z rozbiérka elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze byé
wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez inspektora

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody cigzarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pily mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.




4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiérki

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drédg, ogrodzen i przepustéw obejmuja usunigeie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub
wskazanych przez inspektora .Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji
inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inspektor moze polecié Wykonawey sporzadzenie takiej
dokumentacji Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony
w SST lub przez inspektora W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek
drogowych, nalezy spetni¢ warunki okreslone w SST 2 W przypadku robdt rozbidrkowych przepustu
nalezy dokonaé:

- odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przenosnych rusztowan

przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktorych nie przewiduje sie odzyskaé, w sposob reczny lub mechaniczny z ew.
przecigciem pretdw zbrojeniowych i ich odgieciem, demontazu prefabrykowanych elementéw
przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin i
czg$ciowym usunieciu faw, wzglednie ostroznego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zaloZzeniu ponownego ich wykorzystania, - oczyszczenia rozebranych
elementéw, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji itp.) i ich
posortowania. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane eclementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora. Elementy i
materiaty, ktore zgodnic z SST staja sie wlasnoscia Wykonawey, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy. Doty (wykopy) powstale po rozbidree elementéw drég, ogrodzen i przepustéw znajdujace sie
w migjscach, gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny
by¢ tymczasowo zabezpieczone, W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacegoe terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w SST 3 ,,Roboty ziemne™.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych z rozbidrka elementéw drég i ogrodzefi jest: - dla
nawierzchni, podbudéw i chodnika -m2 (metr kwadratowy), - dla kraweznika, opornika, obrzeza,
sciekdw prefabrykowanych, ogrodzen, barier i porgczy -m (metr), - dla znakéw drogowych -szt.
(sztuka), - dla taw betonowych -m3 (metr sze$cienny), -dla elementéw prefabrykowanych betonowych
i Zelbetowych -szt (sztuka).

-dla wycinania pretéw -szt (sztuka)




-dla frezowania nawierzchni — m2 (metr kwadratowy)

-dla wywiezienia gruzu — m3 (metr szeécienny)

-dla wywiezienia prefabrykatow — szt. (sztuka)

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogéine” pkt 7.

2 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt ' ziemnych,
1.2. Zakres stosowania ST ' '
‘Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawe jako dokument przetargowy i przy
zlecaniu i realizacji robdt na ulicach gminnych w Dzielnicy Praga Pétnoc m. st. Warszawy Ninicjsza
specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundamentowych i zwiazanych z wykonaniem instalacji.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

c¢) budowe nasypdw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Dokladno$é wykonania wykopow i nasypdw zgodnie z PN -S -02205 -Drogi samochodowe:
Roboty ziemne. Wymagania i badania oraz norma zwiazana BN -77 / 8931-12 -Oznaczenie wskaznika
zageszezenia gruntu.

1.5. Wymagania dotyczace zaggszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zaggszczenia(ISS) podanego ponizej

Strefa Korpusu Minimalna wartosé IS dla:

innych drog

ruch ci¢zki i b. ruch mniejszy od

Gérna warstwa o grubosei 20 em 1,00 1,00

Na glebokosei od 20 do 50 cm od 1,00 0,97

powierzchni robot ziemnych

2. SPRZET

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 4

2.2, Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

- sprz¢tu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

3. TRANSPORT

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

‘Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢

dostosowany do rodzaju gruntu

(materiatu), jego objgtosci, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé
§rodkéw transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosei sprzgtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odleglosci transportu ponad wartodci




zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcey, dotyczacych dodatkowe]j zaplaty za
transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly wezeséniej zaakceptowane na pismie przez inspektora
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne™ pkt 6.

5.2. Dokladnos$é¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny byé
wigksze niz = 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robét ziemnych nie moze
przekraczaé +1 cmi -3 cm.

Szerokosé gornej powierzcehni korpusu nie moze réznié si¢ od szerokoéei projektowanej o wigeej niz +
10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno réznié sig od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata.

Maksymalne nieréwnoséci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ & 10 cm przy pomiarze tata
3-metrowa, albo powinny byé spelnione inne wymagania dotyczace nieréwnoéci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnos$ci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnosci skarp, powinny by¢ okre$lone w dokumentaciji projektowej i SST.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

6.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m3 (metr szescienny) wykonanych robdt ziemnych.

7. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne™ pkt 7.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Uzyta, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m3 robét ziemnych obejmuje:
-a) dla wykopdw i nasypow

-- prace pomiarowe,

-- oznakowanie robét,

- -wykonanie koparka poczatkowego wykopu (weinki) na odklad

-odspojenie i zatadowanie ziemi na samochody

-zmiana stanowiska pracy koparki w wykopie

-reczne wykonanie i utrzymanie rowéw odwadniajacych w wykopie

-przewoz ziemi samochodami i wyladunek w miejsce wbudowania w nasyp lub na odklad

-r¢ezne wyroéwnanie z grubsza skarp i dna wykopu

-- przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

b) dla wywozu ziemi

zatadowanie reczne lub mechaniczne odspojonej ziemi na érodki transportowe

wywiezienie na place skltadowe lub wysypisko

wyladowanie ze srodkdw transportowych

3 KORYTA PROFILOWANIE 1 ZAGESZCZENIE
1.1 Wykonanie koryta _
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Uzyta. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwiaé naciagniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co
10 metrow.




Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone sa roboty i do trudnoéci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposéb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Uzyta.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkfad w miejsce
wskazane przez Uzyta.

1.2. Profilowanie i zageszezanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszezeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istnicjace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 om wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest speniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podloze na gleboko$é zaakceptowana przez Uzyta,
dowiez¢ dodatkowy grunt speiniajgcy wymagania obowiazujace dla gérmej strefy korpusu, w ilosei
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagescié warstwe

do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych ponizej

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Uzyta.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podloza
nalezy kontynuowa¢ do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mnicjszego od podanego ponize.
Wskaznik zaggszezenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

. Minimalne wartosci wskazZnika zageszczenia podloza (Is)

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:

Innych drog

Ruch cigzki Ruch mnigjszy

i bardzo ciezki od ciezkiego

Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podloza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszcezenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okreslié
pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podioza wedhig BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtémego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2. Wilgotnosé gruntu podtoza podczas
zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosei optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og6lne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebramego koryta.
3. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 7. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami inspcktora jezeli wszystkie
pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1. Ogoélne ustalenia dotycziyce podstawy platno$ci '

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

-- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

--odspojenie gruntu ze zlozeniem urobku na odklad lub na hatde

--zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na érodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
--profilowanie dna koryta lub podioza,

--ZagesZrzenie,

-- utrzymanie koryta lub podioza,




- -uformowanic poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu
- -mechaniczne zaggszczenie poboczy
- przeprowadzenie pomiaréw
b) dla profilowania i zageszczania koryta
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
-profilowanie podtoza wykonywane recznie lub mechanicznie
-zageszezenie podloza wykonywane recznie lub mechanicznie

4 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogéne” pkt 6.
- 1.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosié¢ co najmniej
0,97 wedhig normalnej metody Proctora.
1.3. Wykonanie law
Wykonanie taw powinno byé¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
1.3.1. Lawa betonowa
Fawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa¢ szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozécielony
w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw
nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowaé co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewowa.
1.4, Ustawienie kraweznikéw betonowych
1.4.1, Zasady ustawiania kraweznikéw
Swiatto (odleglo$é géme; powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie” $ciekn) moze byé zmniejszone do 6 cm
lub zwiekszone do 16 cm.
Zewngtrzna Sciana krawgznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana
piaskiem, zwirem, thiczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie kraweznikéw powinno byé zgodne z BN-64/8845-02 [16].
1.4.1. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej
Ustawianie krawgznikéw na fawie betonowej wykonuje sig na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o gruboscei 3 do 5 cm po zageszezeniu.
1.4.2. Wypelnianie spoin
Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnié zwirem,
piaskiem lub zaprawa, cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku
1:2, Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskows
stosuje si¢ wylacznie do kraweznikéw ustawionych na lawie betonowe;.
Spoiny krawgznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczyscié i zmyé woda. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach
zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczna masa zalewowa nad szczeling dylatacyjna
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogdlne zasady obmiaru robé6t
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
- 2.2, Jednostka obmiarowa Jednostka obmiarows jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) dla taw betonowych
3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
3.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu




Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-- wykonanie koryta pod tawe,

-- wykonanie lawy,

-- wykonanie podsypki.

4. PODSTAWA PEATNOSCI

4.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena wykonania 1 m rowka pod kraweznik obejmuje:

--wyznaczenie osi wykopu,

--r¢czne odspojenie gruntu z odrzuceniem na pobocze

-- wyrOwnanie dna i §cian wykopu

- -uformowanie poboczy z wyréwnaniem do wymaganego profilu

b) Cena wykonania 1 m3 fawy betonowej z betonu B-10 pod kraweznik lub $ciek obejmuje
--przygotowanie i ustawienie deskowania dla faw betonowych

--wykonanie fawy betonowej z betonu B-10

- -rozebranie deskowania

- -Pielegnacja taw betonowych przez polewanie woda ¢) Cena ustawienia 1 mb kraweznika
betonowego na tawie betonowej

--przygotowanie podsypki cementowo — piaskowej lub piaskowej z jej rozécieleniem

. - -rozécielenie podsypki piaskowej

- -ustawienie krawgznika i wyregulowanie wg osi podanych punktéw wysokosciowych
--wypehiienie spoin krawginikéw zaprawg, z jej przygotowaniem

--zasypanie zewngtrznej sciany kraweznika gruntem i ubicie,

-- przeprowadzenie badan i pomiarow

5 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WYKONANIE ROBOT
1.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
1.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (tawg) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu
powinny odpowiadaé wymiarom lawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.,
1.3. Podloze lub podsypka (lawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszezysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszezeniu. Podsypke (fawe) wykonuje sie
przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.
1.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawiaé na wykonanym podiozu w miejscu i ze $wiatlem
(odiegloscia gémej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.
Zewngtrzna sciana obrzeza powinna by¢é obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Nalezy
wypelni¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem
nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetione catkowicie na pelna glebokosé.
2. OBMIAR ROBOT
2.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
2.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
3. ODBIOR ROBOT
3.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

-3.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:




-- wykonane koryto,
-- wykonana podsypka.
4. PODSTAWA PLATNOSCI
4.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
4.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
--dostarczenie materialdw,
--rozécielenie 1 ubicie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem
--ustawienie obrzeza,
- -wyregulowanie obrzezy wg podanych punktow wysokosciowych
- —-0czyszezenie 1 wypelnienie spoin piaskiem lub zaprawg cementowa wraz z jej przygotowaniem
--obsypanie zewnetrznej §ciany cbrzeza,
--wykonanie badan i pomiarow

6 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WYKONANIE ROBOT

1.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

1.2. Podloze

Podloze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty
rodzimy lub nasypowy o WP 3 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchnie z kostki brukowej przeznaczona
dla ruchu pieszego, rowerowegoe lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé
bezposrednio na podiozu z gruntu piaszezystege w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podfoza
powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podioze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno byé przygotowane zgodnie z wymogami okre$lonymi
~ wpkt. 4, Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”,

1.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z kostki brukowe;
powinien by¢

zgodny z dokumentacja projektowa,

Podbudowe, w zaleZznoéci od przeznaczenia, obciazenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych,
moze stanowié:

-- grunt ulepszony pospdtka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

-- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane mechanicznie,

-- podbudowa thluczniowa, zwirowa Iub zZuzlowa, lub inny rodzaj podbudowy okreslonej
w dokumentacji projektowe;j.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

1.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowaé

krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikéw zgodne
z dokumentacja projektowa lub zaakceptowane przez InZyniera.

1.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubosé podsypki po zageszezeniu powinna zawieraé sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

1.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodno$¢ ksztaltow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest wlozenie
dowolnego wzoru -wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez
Inzyniera. Kostke uktada si¢ na podsypce lub podlozu piaszczystym w taki sposdb, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uklada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypemic¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnig utozonych




kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z oslong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehic szczeliny piaskiem i zamie$é nawierzchnig. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji -moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

2. OBMIAR ROBOT

2.1. Ogédlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

2.2. Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki
brukowe;.

3. ODBIOR ROBOT

3.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,,Wymagama ogoélne” pkt 7.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jjezeli wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

3.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

-- przygotowanie podloza,

-- ewentuainie wykonanie podbudowy,

-- wykonanie podsypki,

-- ewentualnie wykonanie fawy pod krawezniki.

Zasady ich odbioru sg okreslone w OST ,,Wymagania ogdlne”.

4. PODSTAWA PLATNOSCI

4.1, Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

4.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

--prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

--0znakowanie robot,

--wyprofilowanie i zageszczenie podloza

--dostarczenie materiatow,

--wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem

- -zageszczenie podsypki wibratorem

- -wyréwnanie warstwy podsypkowej szablonami

--ulozenie i ubicie kostki z przycigciem na krawedziach

- -ubicie kostki wibratorem

- -wymiana kostek popekanych przy ubijaniu

-- wypelienie spoin z uprzednim jego przesianiem

-- przeprowadzenie badaf i pomiaréw




